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Odbiornik GNSS

Doktadnosé Pozycjonowania RTK (RMS)

W poziomie 8 mm + 1 ppm
W pionie: 15 mm + 1 ppm
Czas inicjalizacji: <8 s (domy$inie)
MNiezawodnosé inicjalizaci: =99 9%
Czas pierwszego ustalenia pozyeji: <30 5

System Nawigacyjny

BDS, GPS, GLONASS, Galileo,
0255, SBAS, L-band

Pasma Czestotliwosci

BDS: B1I/B2I/B3I/B1C+/B2b+
GPS: L1C/A/LZP(Y)/L2C/L5
Galileo: E1/E5a/E5b/E6*
GLONASS: G1/62
0755 LIC/A/L2C/LS  SBAS: LI1C/A

+*Opcjonalnie
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Sekcja Sterowania 1 Kontroli
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Wyswietlacz Tabletu

Wyswietlacz LED

10,1 cala
1280 = 8O0 p
Jasnosc: 750 nit

Interfejs 1/0

DI*2 DO *2
USE 2.0+ 1
Wyjécie 12V DEC « 2

System

B-rdzeniowy, 2 GHz
ZG RAM
32 G ROM
Android 12.0

Sekcja Sterowania i Kontroli

Interfejs Danych

CANBUS
R5232
Konwersja AD

Parametry Elektryczne

Zakres napiecia zasilania silnika; 9-36 ¥ DC

Protekot komunikacyjny: MODBUS

Parametry Fizyczne

Maksymalny moment obrotowy: 3 N-m

Wymiary: Srednica: 181,5 mm
Wysokosé: 60,4 mm
Waga: 2.8 kg
Temperatura pracy: -20 do +70 °C

Temperatura przechowywania: -40 do +85°C

Materiat zewnetrzny: Stop aluminium
Predkose nominalna: 100 rpm
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globalsales@allynav.com
Prawa autorskie naleza do™AllyNav.
Wszelkie prawa zastrzezone.
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Zautomatyzowany System Sterowania

Zaawansowane rozwigzanie sterowania dla rolnictwa precyzyjnego




DLACZEGO WARTO WYBRAC SYSTEM

STEROWANIA AUTOMATYCZNEGO
ALLYNAV AF305?
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MIN. PREDKOSC PLANOWANIE DOKLADNOSC ZGODNOSC
0,1 KM/H SCIEZKI PRECYZJI £2,5 CM Z 1S0BUS
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tatwosc Uzycia
Zintegrowana konstrukeja kota kierownicy napedzanego silnikiem zapewnia

szybkii tatwy montaz oraz demontaZ. Przyjazny dla uzytkownika interfejs
umozliwia rozpoczecie pracy w ciggu 20 minut.
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Zautomatyzowane i Inteligentne Sterowanie

A Aplikacja umozliwia planowanie scieZki w czasie 48
rzeczywistym, w tym erﬁn‘f'ﬂ'aﬂie zakretow, linii
prostych i tukéw. Umozliwia szybkie konfigurowanisy] ’
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ZEKAZYWANIE PPP-BTK VRS KOMPENSACJA narzedzi nl‘{:lll'lil::ij"l:h i zdalne monitorowanie w
F

czasie rzeczywistym w celu precyzyinega i
ORMACJI GIS GEOMETRII TERENU auto matyczs?:rega gleruwania nsggzgf‘iza?qcegu czas

i 2wiekszajgeego efektywnosc.
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7V GLOWNE ZASTOSOWANIA

Rozbudowana Kompatybilnosé (1SOBUS)
Wszelkie zabiegi rolnicze prowadzone przy uzyciu réznych narzedziach relniczych

ISOBUS a . wyposatonych w odpowiednie moduly sprzetowe zainstalowane w ramach
? ISOBUS, (poczgwszy od uprawy gleby aZ po fniwa,) ulegajg usprawnieniu,
Whudowany modut wysokoprecyzyine] kompensacji gearnetrii terenu zapewnia
Dnoooong rdityyecopamne korpensed' P

aptymalng wydajnosé w trudnym terenie przy uyeiu tylko jednej maszyny.

Zaawansowane Ustugi Korekcyjne

Solidna antena gwarantuje doskonala stabilnose sygnatu w warunkach 2
niepewnym sygnatem. Ciesz sie dokladnoscia dzialania z precyzjg do £2.5
em, dzieki korzystaniu z réznych ustug korekeyjnych, takich jak PPF, VRS,
RADIO i PPP-RTK, bez potrzeby posiadania stacji bazowe.

Bezstresowe Automatyczne Sterowanie

Motzesz dziataé pewnie | efektywnie polegajge na nasze] sprawdzonej
technologii wspieranej przez catodobowe (24/7) zdalne wsparcie z globalnej
sieci obstugi.

UPRAWA | PRZYGOTOWANIE GLEBY




